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Definition 1.1.0.4. Lineares Gleichungssystem (LGS)

Ein lineares Gleichungssystem (LGS) wird kurz geschrieben als:

Ax=Db,

wobei A die Koeffizientenmatrix, X die Unbekannte und b die rechte_Seite ist.
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Definition 1.2.0.6. Rang einer Matrix
Der Rang r einer Matrix A, notiert als Rang(A), ist die Anzahl der Pivote der Matrix nach der
Gauss-Elimination.
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Definition 1.2.0.21. Homogenes LGS

Ein lineares Gleichungssystem heisst homogen, falls die rechte Seite Null ist:

Ax=0.
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Ax = 0 hat nur x = 0 als Losung Ax = 0 hat nicht triviale Losungen
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