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7.5.1 Schur-Zerlegung
Satz 7.5.1.1. Schur-Zerlegung

1. Die »komplexe« Schur-Zerlegung.
Sei eine Matrix A € C"™" gegeben. Es existiert eine unitire Matrix U € C"™", sodass

A =UTU"
erfiillt ist (mit T als obere Dreiecksmatrix). So gilt auch
U'AU=T.

Die Eintrdige in der Hauptdiagonale von T sind die Eigenwerte von A.
2. Sei A € R™" beliebig. Es gibt eine orthogonale Matrix U € R™", sodass

Rii Rpp------ Ry,
vau=| 7 BRI g
0 DR

eine obere Blockdreiecksmatrix ist, mit R;; als eine 1 X 1 bzw. 2 X 2-Matrix.
Wenn R;; = A; ist, dann ist A; Eigenwert von A. Wenn R ; eine 2 X 2-Matrix ist, dann sind ihre

Eigenwerte A, A; Eigenwerte von A.
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Definition 7.5.0.1. Zirkulante Matrix

Eine Matrix mit folgender Struktur:

€2 €3
2

heiss zirkulante Matrix (oder einfach nur ein Zirkulant).
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Definition 7.5.0.5. Fourier Matrix

W0 0 @10
F=Vi=| o  ol*....... w1k
WO ) w@D-(=1)

Die Abbildung
Fn:C" > C", Fu(y) =Fy

heisst die diskrete Fourier Transformation (DFT).

Definition 7.5.0.6. Diskrete Fourier Transformation
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