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Aufgabe 1
Gegeben:

e Geometrie

e Lingea

e KraftP
Gesucht:

* N(x),Q(x), My(x)(2D — Aufgabe)
e Beanspruchungsdiagramme

a)

Fiir die Beanspruchung miissen 4 Bereiche betrachtet werden, da sich die Kraftverteilung 4 mal
iiber die Lange des Balken verindert.

b)

Um die Beanspruchung zu bestimme bendtigen wir zuerst die Lagerkréfte in den Punkten A und D:
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Bereich 1: 0<x<3a
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Bereich 2: 3a<x<6a
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Bereich 3: 6a <x<9a
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Bereich 4: 9a < x < 1la

In diesem Fall fiihren wir die Beanspruchung von rechts ein um Arbeit zu sparen. Die Laufvariable
x kommt aber weiterhin von links um die Beanspruchung spéter in einem Diagramm darstellen zu
konnen.
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Aufgabe 2

a)

Lagerkrifte bestimmen. Da wir alle Laufvariablen von rechts einfiihren spielen die Lagerkréfte in
Punkt A keine Rolle. Es sei an dieser Stelle aber betont, dass die Beanspruchung auch von links
eingefiihrt werden kann. In diesem Fall wire die Berechnung der Lagerkrifte in A notwendig.
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b)  Beanspruchung
Stab CD:

LE:=Q(x) +q-x, =0
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ZM:—MZ(x1)+(l)-x1-q-x1 =0
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Stab BC:

Stab AB:
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