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Aufgabe 1 Aufgabe 2
Gegeben: Kugel, welche auf Kegelfliche abrollt und von Welle angetrieben . 0 v UBx .
wird. Gegeben: w= [0 ], vp = 8 ,Up = v |, v is bekannt.
ht: Ki te der Kugel in O. “ Vb=
Sg:;lzg. inemate der Kugel in O Gesucht: vy , Kinemate in C, Zentralachseachse und schnellster Punkt
' Loésung:

| a)

o 4 vg =vp+wx DB
d—2 T, 3 VBz v 0 3a v
ngﬁ Rotationsachse = Tcos(g) N 57" v =10]1+10 X 0 = | 3aw
66— & : ) VB2 0 w —3a 0
2 2
s:rsin(z)+£r: MT ; v
3 2 2 = w = 3—, Vp= |V
“ 0
i 2r ;:
' ' vo =vp +wx BC
v 0 —3a v—0 0
Kontaktpunkt F =lv|+|0] x| 3 |=(v—v]=]0
0 e 0 0 0
vp = dwe, = swre, = (C ist in Ruhe! Kinemate in C: [v., w]
b) ulles, 1 geht durch C
0 0
d 3 3-V2 = p: r(p)=|3a]|+p- |0
= w =YY V3 \[:3w(\/§—\/§) 0 1
s VB2 VB2
= Wi = Wiy ¢) B ist der Punkt mit maximalem Abstand zu der Rotationsachse u
V2 3v2
Yo = Wk TTQQ - 2 (\[7 \/ﬁ)TWQy = Umax = |QB‘ = \/i’()
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Aufgabe 3

Gegeben: |vg| = v, Punkt D bewegt sich nach oben mit Geschwindigkeit v.
Gesucht: momentaner Bewegungszustand des Stabes BC.
Losung:

ve-CD=vp-CD

vp-BC =wvs-BC Abbildung 1: Fall 2
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Daraus folgt

= Voy = V,UB =V + VUCx

Fall 1: vg = v, vo, = 0. BC: momentane Translation.

Fall 2: vg = —v, vo, = —2v. BC: momentane Rotation um Punkt Z.



