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Aufgabe 1

Gegeben: v, = ve,, Fachwerk mit Stdben der Lénge [ und 2!
Gesucht:
a) wop

b) Momentanzentrum des Stabes AC: Zx¢ , v

’

)
¢) Momentanzentrum des Stabes BD: Zgp
)

d Up o, /// .- -
Losung: -"'\{:SBD
Yy
— X
a) Z,,=0 A

vg =1 -wosB
Satz der projizierten Geschwindigkeiten: vy cos(30°) = v cos(60°)

= L2 = V3 =
Vp = —v WoB = v WHop = —WORB €
E 9 \/§ OB 3] “YoB OBt
b) Zac: Senkrecht auf v, und senkrecht auf vy, = Zsc=1B
v V3 V3
= v=wop = Uc=—lwace,=——veg,

wAC = 5 BT 3l 3

i~}

¢) Parallele Stébe (eines Parallelograms) haben gleiche Winkelschnellig-
keit w.
wpp =wac = VB =d,wpp =2lwop

_ 2lwop _ 2w3lV3

d, = = =2l
WBD 3lvv/3
cos(60°) 21
= 0 Zpp = (21 +d.) | sin(60°) | = [ 2v/31
0 0
d)
Up =Wpgp X Zpp D
0 -5 5
v = 0 X 7@ = — \/gv
v 3 2 2
W/U 0 0
Aufgabe 2
Gegeben: Starrer Quader, Kantenldnge a bzw. b
0 —aw
W= |w Vo = 2aw
w —2aw

EleQy EQZFQZ EgZFQz

Gesucht: b und a so, dass Gesamtleistung P = 0
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1. Variante: P=) F, - v, =F, vy + Fy-vg+ F3-vy =0

F —aw —aF 0
P=|F| | 2w | +| bF | -|w
vy =vc+wxCA F —2aw —aF w
—aw 0 —a —aw + aw 0 P=—-Faw+ 2Faw2Faw + Fbw—Faw =0
Va=| 20w |+ |w|x|-a]=]|2aw—-aw | =| aw -~ ph=2q

—2aw w 0 —2aw + aw —aw

vg =vo+wxCB

—aw 0 0 —aw + aw 0
vp=|2aw | +|w]| x|—a] = 2a2w+0 | =| 2aw
—2aw w 0 —2aw + 0 —2aw

vy =vo +wx CH

—aw 0 —a —aw + bw (b—a)w
vp=| 2aw |+ |w]| x| 0] =] 2aw—-—av | = aw
—2aw w b —2aw + aw —aw
0 0 0 0 F (b—a)w
P=|F|-| aw | +10] | 22w | +10 ] - aw
0 —aw F —2aw 0 —aw
P = Faw-2Faw—Faw + Fbw =0
= b=2a
F —aF
2. Variante: P = Fp - vo+Mowmit Fp,, = | F | und Mc = | bF
F —alF
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Aufgabe 3

Gegeben: Stab AB rotiert mit Winkelschnelligkeit w.
Gesucht: Betrag und Richtung der Winkelgeschwindigkeit des Stabes AC.

Losung:

vg=lw=2lwy = wy=—

Stab AC' rotiert gegen den Uhrzeigersinn mit Winkelschnelligkeit wy, da
parallele Stidbe die gleiche Winkelgeschwindigkeit haben.

AC||BE = wac =wBg=ws



