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1 Verformung
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1.1 Hook’sche Gesetz
c=F- ¢ (1)

wobei E' [GPa] das Elastizitdtsmodul (E-Modul) und ¢ [%] die Dehnung ist.

1.2 Dehnung

Al
€= — 2)
lo
wobei Al die Lingenénderung und [y die Anfangslidnge ist.
1.3 Langenanderung
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2 Linear elastisches, isotropes Stoffgesetz
Dehnungen — Spannungen
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therm.Term
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Spannungen — Dehnungen
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therm.Term
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Exy = 2757 Exy = % Yyz = % Yex = Vel (11)
2.1 Sicherheitsfaktor
g ertragbare Belastung _ o T (12)
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