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Aufgabe 1 (16 Punkte)
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R: 9 N _ 1, ] 3 . , 16
@]1(5 gilt My <p,N, ?Mit u, 4b Do My 4bP # 4bP nicht erfiillt, das Rad rollt.
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Aufgabe 2 (16 Punkte + I Bonuspunkt)

a) Der Freiheitsgrad des Systems ist 2. @1

b) ¢) Aus den Momentenbedingungen fiir
\}f Rolle 1 und Rolle 3 (masselos) folgt:
| g Rolle 3:
"M, Sy =S,y = 0
z2 M1°3 2'3
= 5 =S 0

1 2

Rolle I:

M, S,ri—=S83r; =0 @
= 85 =29, 6

Die Seilkréfte sind also tiberall gleich

gross, da die Rollen masselos

+ gmy modelliert werden. (Die Kraft einer
Feder ist auf beiden Seiten gleich

(Anmerkung: Die Distanz e ist im Massepunktmodell irrelevant.)
Masselose Rolle 3: S, +§,-§, =0 —=§, = 2§
1792794 4 1 @7

Die Seilkraft berechnet sich aus dem Federgesetz:  §; = §, = kAl

Die Verldngerung A/ berechnet sich aus der Differenz der
beiden Verschiebungen x und y. Hierbei muss die kinema-
tische Relation beim Abrollen der Rolle 3 gemiss neben-
stehender Teilskizze beachtet werden:

y& = w2ry = 2y und somit y; = 2y ®8

Die Verldngerung A/ der Feder ist somit:

Al =y, —x=2y-x @KR
9

und die Seilkraft: S, = S, = 2ky—kx ()KR
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d) Quader 1: GGW normal zu x: Nl—mlgcos30° =0 1 %Nl = ?mlg
o ¢ 3 X
Gleitreibung: F,, = uN i SF. = i m. o=
S %R M Ml ®12 Bonus Rl 2 M 1g|3€|
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Quader 2: My = myg—S, = myg—28, = myj+aky-2kx—m,g = 0
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