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Aufgabe 1 (10 Punkte)
a) Die Kräfte , , ,  und das Kräftepaar  ergeben sich wie folgt aus der Zeich-

nung:

, , , , . 

Gesucht ist die Dyname :

Wie aus der Skizze ersichtlich, kompensieren sich die Momente und . Diese Erkenntnis

ist gleichwertig wie die folgende Berechnung der Momente
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b) Gesucht ist die Dyname , wobei  schon bekannt ist und  am schnellsten mit der

Transformationsregel berechnet werden kann:

Alternativer Lösungsweg:

d) Damit sich die Dyname auf eine Einzelkraft reduzieren lässt, muss die Resultierende verschie-
den von Null sein ( ). Und die zweite Invariante muss Null sein ( ).
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Punkteschlüssel

AR: Absolut Richtig
KR: Konsequent Richtig

Pt Bedingung

1 AR Kräfte und Moment richtig aufgestellt.

2 KR

3 KR

4 KR

5 KR  

6 AR

7 KR  (Werte eingesetzt)

8 AR  (Endergebnis)

9 KR  (Werte eingesetzt)

10 AR  (Endergebnis)
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Aufgabe 2 (10 Punkte)
a)
Das Momentanzentrum des Stabs  liegt in . Die Schnelligkeit des Puntks  beträgt somit:

 oder in Komponentenschreibweise: 

b)
Finde Momentanzentrum : Schnittpunkt der Verlängerung der Geraden  mit der Verti-

kalen durch .

Die Rotationsschnelligkeit folgt aus dem SvM: .

c)

Aus dem SvM folgt: ,

, 

d)
Momentanzentrum : Schnittpunkt der Verlängerung der Geraden  und der Ver-

längerung der Geraden durch . 

Die Rotationsschnelligkeit folgt aus dem SvM: 

e)

Aus dem SvM folgt:  ,

Das Momentanzentrum des Stabs  ist in .

Die Rotationsschnelligkeit folgt aus dem SvM: 

f)
Aus dem SvM für  folgt: 

,
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Skizze:
2



Punkteschlüssel

AR: Absolut Richtig
KR: Konsequent Richtig

Pt Bedingung

1 AR

2 AR

3 KR

4 KR

5 KR

6 AR

7 AR

8 AR  

9 AR

10 AR
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