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Aufgabe 1 (10 Punkte)
a) Die Krifte F,, Fy, F., F und das Kréftepaar M ergeben sich wie folgt aus der Zeich-

nung: @AR
1

0 0
2 V2, 2 _ 2
FA=7F1,F— 0l,Fc= Fo, = F1,ME=M.
1 1 1 0 0

Gesucht ist die Dyname {R, M} :
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0 0 —4p

Wie aus der Skizze ersichtlich, kompensieren sich die Momente M, und M. Diese Erkenntnis
ist gleichwertig wie die folgende Berechnung der Momente
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My = Mo +Mop+Moct My, +My = | _o hpF+ M
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1 Bitte wenden!



b) Gesucht ist die Dyname {R, M}, wobei R schon bekannt ist und M am schnellsten mit der
Transformationsregel berechnet werden kann:
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Alternativer Losungsweg:
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6b 0

d) Damit sich die Dyname auf eine Einzelkraft reduzieren ldsst, muss die Resultierende verschie-
den von Null sein (R # 0). Und die zweite Invariante muss Null sein (/, = 0).
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Punkteschliissel

Pt Bedingung

1 AR | Kréfte und Moment richtig aufgestellt.

2 KR | R

3 KR | M,,

4 KR | M,

5 KR | Mpz+M,. =0

6 |AR | M,

7 | KR | M. = M,+rqoXR (Werte eingesetzt)
AR | M, (Endergebnis)
KR | R-M, = 0 (Werte eingesetzt)

10 | AR | M (Endergebnis)

AR: Absolut Richtig
KR: Konsequent Richtig
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Aufgabe 2 (10 Punkte)

a)
Das Momentanzentrum des Stabs AC liegt in 4. Die Schnelligkeit des Puntks C betrdgt somit:

ve = 342aw oder in Komponentenschreibweise: v = 3‘“‘)(—11) ®?R

b)
Finde Momentanzentrum My, : Schnittpunkt der Verlidngerung der Geraden 4 C mit der Verti-
R
kalen durch B.
alen durc G}g

Die Rotationsschnelligkeit folgt aus dem SvM: wyepr = 3w. @;R

¢)

Aus dem SvM folgt: v,

vp = 3aw {_ﬂ , Vg

12aw H , @ZR

3@aw @;R

d)

Momentanzentrum M s Schnittpunkt der Verldngerung der Geraden My pzE und der Ver-
R

lingerung der Geraden durch AF'. 3

Die Rotationsschnelligkeit folgt aus dem SvM: wppgy = 9w @; R
e)

—18 R
Aus dem SvM folgt: v, = aw( 6 ) , vy = 6/10aw @g

Das Momentanzentrum des Stabs AF istin F'.
Die Rotationsschnelligkeit folgt aus dem SYM: w,, = 3w @SR

f)
Aus dem SvM fiir My, folgt:

_ -1 ) _ R
- 9wa(_19/3, va = 3437000 (D)

1 Bitte wenden!



Skizze
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Punkteschliissel

Pt Bedingung

1 AR | v,

2 AR | Mpcpg

3 KR | wgcp

4 KR | vy

5 KR | vg

6 | AR | Mgpgy

7 AR | wppey
AR | vp

9 | 4R Wy

10 | AR | vy

AR: Absolut Richtig
KR: Konsequent Richtig
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